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Обоснование. Обоснована необходимость внедрения интеллектуальных технологий в систему таможен-
ного контроля, для увеличения пропускной способности пунктов пропуска и сокращения времени соверше-
ния таможенных операций. Cуществующая модель интеллектуального пункта пропуска (ИПП) не рассчитана 
на использование беспилотных транспортных технологий, которые позволяют повысить скорость между-
народных грузоперевозок и являющихся перспективным направлением развития транспортных средств.

Цель — предложить модель функционирования ИПП с учетом использования беспилотных транспортных 
средств (БТС) 4-го уровня.

Методы. Использование беспилотных транспортных средств четвертого уровня обусловлено технически-
ми характеристиками. На данный момент беспилотными считаются и транспортные средства с системами 
помощи водителю, то есть, например, оснащенные круиз-контролем. Подобные транспортные средства 
являются согласно классификации SAE International БТС третьего уровня. Поскольку использование БТС 
3-го уровня не рационально по причине высокой стоимости и отсутствия преимуществ в отношении клас-
сического ТС необходимо рассматривать 4-й и 5-й уровни. Пятый уровень слишком затратный и на дан-
ный момент не реализуем, следовательно остается только 4-й уровень. Он имеет преимущества в виде 
отсутствия необходимости соблюдения режима труда и отдыха водителя. В России на данный момент нет 
реально действующего интеллектуального пункта пропуска. Концепция предложенная ФТС РФ завязывает 
ИПП на использовании единой информационной системы. Согласно концепции система будет интегрирована 
как с базами данных всех контролирующих органов, так и с программным обеспечением транспортного 

Рис. 1. Адаптивная модель функционирования ИПП
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и таможенного контроля. Но эта модель не учитывает дальнейшее преобразование ТС в беспилотные, 
которые уже сейчас проходят активное тестирование и частично применяются. Исключение на данном 
этапе БТС из ИПП не целесообразно. 

Результаты. Предложена адаптивная модель функционирования ИПП (рис. 1), применяющая интеллек-
туальный коридор, который является системой, управляемой на основании системы управления рисками 
(СУР) в режиме реального времени. По результатам сведений, полученных от транспортного коридора, 
и анализа данных СУР определяет наличие рисков. В случае их отсутствия ТС убывает из пункта пропуска. 
При выявлении риска проходит таможенный контроль, например, в виде таможенного осмотра или до-
смотра. Для выполнения таможенного контроля на БТС предлагается использовать высококачественные 
звуко- и видеозаписывающие устройства, применяемые с разных ракурсов вкупе с единой информаци-
онной системой (ЕИС), которая должна позволять осуществлять подтверждение прохождения контроля со 
стороны владельца БТС. 

Выводы. Использование беспилотных транспортных средств в международных грузоперевозках обеспе-
чивает ускорение всех поставок. Создание универсального интеллектуального пункта пропуска, способного 
работать как с классическим ТС, так и с беспилотным транспортным средством, на данном уровне развития 
позволит в дальнейшем избежать проблем с переоборудованием ПП под беспилотные транспортные сред-
ства, увеличит пропускную способность пункта пропуска, снизит риски, связанные с человеческим фактором. 
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